Projektowanie systeméw antropotechnicznych dr inz. Joanna Bartnicka

Temat: Identyfikacja i ocena operacji roboczych w wybranych srodowiskach
pracy z zastosowaniem metod komputerowych

Cel laboratorium

Zapoznanie studentéw z zasadami pracy w programie 3D SSPP.

Wykonanie przez studentdw rekonstrukcji oraz przeprowadzenie analizy i oceny
wybranych operacji roboczych zarejestrowanych aparatem fotograficznym.

1. Wykonaj analize stanu obcigzenia uktadu narzadu ruchu dla wybranych,
zarejestrowanych czynnosci roboczych (tabela 1) z zastosowaniem programu 3D
SSPP.

2. Wykonaj sprawozdanie z ¢wiczenia uwzgledniajac nastepujace punkty:

— Tytut éwiczenia,
— Cel éwiczenia,
— Sposbb przeprowadzenia ¢wiczenia,

—  Wyniki,
—  Whnioski.
TABELA 1
Zarejestrowana czynnosé Charakterystyka pracownika

Stanowisko: gérnik, maszynista
lokomotywy podwieszanej
Czynnos$¢: prowadzenie lokomotywy
Pte¢: mezczyzna
Wozrost: 176 cm
I " Waga: 87 kg

, : _V -4 . . Wartos$¢ obcigzenia zewnetrznego: 0 kg
CMG KOMAG. Praca E/BD-8060: ,ldentyfikacja ibadania postaw
szkodliwych dla zdrowia, wystepujacych podczas obstugi maszyn
gorniczych”. Etap OR1: Identyfikacja postaw szkodliwych dla zdrowia,

wystepujacych w  obstudze wwybranych typéw maszyn
chodnikowych. Gliwice czerwiec 2000

Stanowisko: gornik

Czynnos¢: zaktadanie blachy oktadzinowe;j
Pte¢: mezczyzna

Wzrost: 178 cm

Waga: 86 kg

Wartosc¢ obcigzenia zewnetrznego: 3 kg




Projektowanie systemow antropotechnicznych dr inz. Joanna Bartnicka

CMG KOMAG. Praca E/BD-8060: ,ldentyfikacja ibadania postaw
szkodliwych dla zdrowia, wystepujacych podczas obstugi maszyn
gorniczych”. Etap OR1: Identyfikacja postaw szkodliwych dla zdrowia,
wystepujacych w  obstudze wwybranych typéw maszyn
chodnikowych. Gliwice czerwiec 2000

ﬂlﬁ 3 -

Stanowisko: pielegniarka

Czynnos¢: przygotowanie pacjenta do
zabiegu hemodializy

Pte¢: kobieta

Wzrost: 168 cm

Waga: 54 kg

Wartos¢ obciazenia zewnetrznego: 0 kg

Sposob realizacji éwiczenia

1. Wprowadz dane antropometryczne pracownika oraz wartos¢ obcigzenia
zewnetrznego.

2. Ustaw rzut perspektywiczny z modelem cech antropometrycznych (okno Untitled
Task) odpowiednio do perspektywy na zdjeciu (menu: Oblique-View —Camera).

3. Analizujgc wzajemne zaleznosci w potozeniu poszczegolnych segmentow ciata
na zarejestrowanej sylwetce oraz okreslone punkty w przestrzeni, jak np.
wysoko$¢  t6zka, ustaw potozenie segmentow w  modelu  cech
antropometrycznych (por. rys. 1).
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Rys. 1 Sposéb okreélania potozenia segmentéw uktadu narzgdu ruchu

4. Przeprowadz analize i ocene stanu obcigzenia uktadu narzadu ruchu opierajac
sie na wskaznikach: 3D Low back Compression [N], Strength Percent Capable
[%], Balance (potozenie srodka ciezkosci ciata).

5. Poréwnaj wyniki analizy z obliczeniami przeprowadzonymi dla zamodelowanych
pozycji niewymuszonych.

Literatura:
1. 3D SSPP Three — Dimensional Static Strength Prediction Program Version 5.0.8.,

The University of Michigan’s Center of Ergonomics, 2007:
http://www.engin.umich.edu/dept/ioe/3DSSPP/download.html
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Zadanie domowe
Przygotowanie rejestracji (np. fotograficznej) trzech pozycji ciata przyjmowanych
podczas wykonywania czynnosci roboczych dla wybranego stanowiska pracy wraz z
identyfikacjg czasu utrzymywania danej pozycji ciata (jako procent czasu zmiany
roboczej).




